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II POWTORZ

Sprawność układu 17u to iloraz przyrostu energii potencjalnej mgh podnoszonego ciała i do-
starczonej energii, czyli pracy wykonanej przez siłę F. Oznaczamy tę pracę symbolem Wf'
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gdzie W jest pracą wykonaną przez siłę napinającą środkową część liny podczas jej przesu-
wania w dół. Po obliczeniu iloczynu 171 . 172 stwierdzamy, że jest on równy sprawności układu: •/

(
17u = 171 . 172

Tak jest zawsze w przypadku urządzenia złożonego z poszczególnych elementów.

Sprawność układu krążków dla przyjętych danych liczbowych jest równa 64 %.

ZADANIA

1. W celu podniesienia ze stałą prędkością ciała o masie 20 kg (zawieszonego na nieroz-
ciągliwej linie o pomijalnie małej masie) zastosowano układ bloków nieruchomych
A i B przedstawiony na rysunku 20.3.
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Rys. 20.3

Na skutek tarcia w łożyskach bloków odcinek 2 liny jest napięty siłą o wartości 218 N,
a koniec odcinka 3 liny ciągniemy siłą o wartości 244 N. Oblicz sprawność każdego
bloku i sprawność całego układu.

2. Ciało wciągamy ruchem jednostajnym na pewną wysokość po równi pochyłej. Współ-
czynnik tarcia kinetycznego ciała o powierzchnię równi wynosi 0,2.
a) Oblicz sprawność równi dla kątów nachylenia: 5°,10°,20°,30°, ... ,80° (patrz przy-

kład 20.2).
b) Wyniki obliczeń przedstaw w tabeli i sporządź wykres zależności 1Jr(a).
c) Na podstawie wykresu zapisz odpowiedni wniosek. Jedno:
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